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Статья по теме: «Развивающая робототехника в условиях внедрения ФГОС»

учитель математики и информатики 

Булякова Алла Викторовна

МБОУ СОШ №19 г.Яровое

Слайд 1
Слайд 2 
1 часть      введение
Человечество остро нуждается в роботах, которые могут без помощи оператора тушить пожары, самостоятельно передвигаться по заранее неизвестной, реальной пересеченной местности, выполнять спасательные операции во время стихийных бедствий, аварий атомных электростанций, в борьбе с терроризмом. Более «мелкие» задачи прикладного характера (решение судоку, рисование геометрических фигур и тел, движение по заданной траектории и т.д.) являются точкой отправления к созданию такой робототехники. И  уже сейчас в современном производстве и промышленности востребованы специалисты, обладающие знаниями в этой области. Начинать готовить таких специалистов нужно в школе и с самого младшего возраста. Поэтому робототехника в школе приобретает все большую значимость и актуальность в настоящее время.

2 часть
Информационные технологии позволяют по новому организовать систему обучения, в которой ученик является активным и равноправным участником образовательной деятельности.

Развивающая -  робототехника новая технология обучения, позволяющая вовлечь в процесс инженерного творчества детей младшего и среднего школьного возраста.

Слайд 3 
Робототехника – прикладная наука, занимающаяся разработкой автоматизированных технических систем.

3 часть

Слайд 4

 Цель – развитие научно – технического и творческого потенциала личности ребенка. Путем организации его деятельности в процессе интеграции начального инженерно – технического конструирования и основ робототехники.
4 часть

В процессе работы с конструкторами LegoWedo и  Lego Mindstorms NXT
реализуются важные задачи

Слайд 5

Задачи – 
- развитие интереса к научно – техническому творчеству

- развитие алгоритмического и логического мышления

- Овладение навыками научно- технического конструирования и моделирования

- развития коммуникативных навыков.

5 часть
При обучении робототехники результативно  использование таких педагогических технологий как
Слайд 6

Педагогические технологии – 

-Проектные методы обучения

-обучение в сотрудничестве

- игровые методы

- информационно – коммуникационные

Слайд 7 

6 часть

Эффективность обучения робототехнике зависит и от организации занятий 
Методы

Объяснительно – иллюстративный

Эвристический

Проблемный

Программированный

Репродуктивный

Частично – поисковый

Поисковый

Метод проектов

Проектная деятельность – основная форма организации занятий.

7 часть

Слайд 8 
В нашей школе я использую следующие Образовательные робототехнические наборы
Перворобот LEGO WeDo 




Lego Mindstorms NXT
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8 часть

Слайд 9 
Среда программирования – Lego Wedo. 12 базовых моделей

Среды программирования –NXT-G
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Программное обеспечение WeDo Программное обеспечение для управления ПервоРоботом WeDo позволяет создавать программы путём перетаскивания Блоков из Палитры на Рабочее поле и их встраивания в цепочку программы. Соответствующие Блоки предусмотрены для управления моторами, датчиками наклона и расстояния, а также имеются Блоки для управления клавиатурой и дисплеем компьютера.

Учащиеся собирают и программируют действующие модели, а затем используют их для выполнения задач, по сути, являющихся упражнениями из курсов естественных наук, технологии, математики, развития речи.

 Основные элементы и особенности конструктора mindstorm 2.0: Интеллектуальный NXT LEGO блок представляет собой 32- битовый микропроцессор, большой матричный экран, 4 порта входа и 3 порта выхода, Bluetooth и связь с компьютером через USB, Три интерактивных серводвигателя Четыре датчика: Ультразвуковой Датчик, 2 Датчика Касания и новый Цветной Датчик У Цветного Датчика есть тройные функциональные возможности: определяет интенсивность света, отличает цвета.
9 часть

Рассмотрим модели, которые  собрали ребята.
Слайд 10 
Танцующие птицы

Учащиеся сконструировали двух механических птиц, которые способны издавать звуки и танцевать, и запрограммировали их поведение. В модели используется система ременных передач.

    Цель -  изучение процесса передачи движения и преобразования энергии в модели. Знакомство с системой шкивов и ремней (ременных передач), работающих в модели. В этом проекте ребята анализировали  влияние смены ремня на направление и скорость движения модели «Танцующие птицы». 

Слайд 11  
Умная вертушка
На этом занятии учащиеся построили модель механического устройства для запуска волчка и запрограммировали его таким образом, чтобы волчок освобождался после запуска, а мотор при этом отключался. 

Слайд 12 -13  
Обезьянка – барабанщица

На этом занятии учащиеся построили модель механической обезьянки с руками, которые поднимаются и опускаются, барабаня по поверхности.

Цель - изучение рычажного механизма и влияние конфигурации кулачкового механизма на ритм барабанной дроби. Во время работы над проектом ребята писали рассказы об обезьянке – барабанщице.
Слайд 14  
Голодный аллигатор
 Учащиеся сконструировали и запрограммировали механического аллигатора, который может открывать и захлопывать свою пасть и одновременно издавать различные звуки. Изучили жизнь крокодила, просмотрев видеосюжет о животном.
Слайд 
15
Lego Mindstorms NXT
Задача 1. Задача робота, увидев объект на расстоянии 35 см, отъехать назад, повернув на угол 45 градусов и продолжить движение вперёд, пока вновь не увидит объект.

Задача 2. Робот находит объект,  выстреливает в него шариками.
Сейчас команда начальной школы и среднего звена обучается на дистанционных курсах в Алтайской государственной педагогической академии по робототехкике.

10 часть

Слайд 16

Развивающая робототехника позволяет развить следующие навыки учащихся:

1. Мелкая моторика. Любое конструирование предполагает разнообразные манипуляции руками. Требует активной работы рук.

2. Развитие мелкой моторики связано с мышлением. Развитие мышления – собирание из частей целого требует сложной мыслительной деятельности. При конструировании активизируется логическое и образное мышление. 
3. Развитие внимания – только при внимательном  изучении инструкции можно собрать правильно модель, незначительное отклонение в сборе модели не дает результата, нередко приходиться исправлять, переделывать модель, корректировать собранную модель.

4. Развитие воображения – развитие познавательного интереса.

Слайд  17 
11 часть

Развивающая робототехника – современное средство обучения детей, которое способствует многостороннему развитию личности ребенка, и побуждает получать расширенные знания. Позволяет воздействовать на формирование личностных, регулятивных, коммуникативных и познавательных УУД. (универсальные учебные действия)
Слайд  18 
Использование конструкторов по образовательной робототехнике позволяет сформировать способность к целеполаганию – школьник учится ставить цель в начале занятия и, удерживая её на протяжении всего занятия, достигает необходимого результата.
Слайд 19
Используемая литература и интернет – ресурсы.

Полезная ссылка
http://int-edu.ru/ http://russianrobotics.ru/ http://7pd.ru/ http://pacpac.ru
Слайд 20
Спасибо за внимание!


